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Funktionsbaustein

Funktionsbeschreibung:

Der Funktionsbaustein ermoglicht es die einzelnen Funktionen lhres Fahrzeugs automatisiert
oder durch beispielsweise Taster schalten zu kénnen. Daflir wird fir jede Funktion eine
Infrarot-LED am StraRenrand platziert, welche schrag nach oben ausgerichtet wird. Um die
Signale zu begrenzen, sollte ein schwarzer Schrumpfschlauch tber die Infrarot-LED gezogen
werden.

Technische Daten:

MaRe (L x B x H): 63 x15x7 mm

Versorgungsspannung: 45-5V
Eine Verpolung der Versorgungsspannung flihrt zum
sofortigen Defekt!

Funktionen: - 3 verfigbare Modi, welche durch einen Jumper aus-
gewdahlt werden konnen
- Modus 1: kein Jumper gesetzt. Wird beim Anschalten
durch ein langes Blinksignal der roten LED angezeigt
- Modus 2: Jumper auf A gesetzt. Wird beim Anschalten
durch zwei lange Blinksignale der roten LED angezeigt
- Modus 3: Jumper auf B gesetzt. Wird beim Anschalten
durch drei lange Blinksignale der roten LED angezeigt
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Anschlussplan:

Versorgungsspannung
45-5V
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Funktionsbaustein
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Infrarot-LEDs

Zu beachten:

- Alle Infrarot-LEDs werden mit einem gemeinsamen Pluspol angeschlossen

- Esist moglich Taster bzw. Schalter in Reihe mit den Infrarot-LEDs zu verschalten, um
manuell bestimmen zu kdnnen, ob Funktionen an den vorbeifahrenden Fahrzeugen
aktiviert werden sollen oder nicht
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Modi Beschreibung:

Modus 1: kein Jumper gesetzt

Ausgangsnummer Zugeordnete Funktion

Ausgang 1 Ladezustand des Akkus priifen
Ausgang 4 Sounddecoder (Martinshorn) Aus
Ausgang 5 Sounddecoder (Martinshorn) An
Ausgang 6 Blinklichter Aus

Ausgang 7 Blinklichter An

Ausgang 8 Licht Aus

Ausgang 9 Licht An

Ausgang 10 Lichthupe

Modus 2: Jumper auf A gesetzt

Ausgangsnummer Zugeordnete Funktion

Ausgang 1 Empfindlicher Modus Aus

Ausgang 4 Geschwindigkeitsstufe 2 (Hochstgeschwindigkeit)
Ausgang 5 Geschwindigkeitsstufe 1 (Mittlere Geschwindigkeit)
Ausgang 6 Stopp

Ausgang 7 Blinker Aus

Ausgang 8 Warnblinker

Ausgang 9 Blinker rechts

Ausgang 10 Blinker links

Modus 3: Jumper auf B gesetzt

Ausgangsnummer Zugeordnete Funktion

Ausgang 1 Empfindlicher Modus An

Ausgang 4 Lastregelung kalibrieren

Ausgang 5 Abstandssteuerung Aus

Ausgang 6 Abstandssteuerung An

Ausgang 7 Innenbeleuchtung Aus

Ausgang 8 Innenbeleuchtung An

Ausgang 9 Bus-Automatik starten

Ausgang 10 Kehrmaschinen / Post — Automatik starten
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Beispielbilder:

Anbringung der Infrarot-LED auf der rechten Fahrbahnseite mit einem schwarzen
Schrumpfschlauch
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